2024上海机器人家庭挑战活动

巡逻项目规则

机器人巡逻活动的主要任务是：启动机器人，匀速围绕着一个由长方形与两个半圆组合成的围墙巡逻，具体有二种活动项目： 

一机器人巡逻速度赛：启动后快速绕围墙巡逻，方向不限，统计60秒内的巡逻圈数。所用场地同下面“精度赛”。机器人运行满60秒后需要自动停止，没停止的扣2圈分值，成绩为记分器上的圈数值，如果没满60秒就卡住或者掉下场地了，活动结束，在记分器上的成绩依然有效。

二机器人巡逻精度赛：总共需要巡逻4圈半。前4圈由活动举办方提供的计时装置自动计时，要求用时60秒钟，最后半圈机器人尽力停止在最高分位置。
以下是精度赛规则（速度赛可参考）：

1．活动场地

1.1机器人活动场地是一个比地面高出约2厘米的一个长方形平台，长90厘米，宽70厘米。

1.2 在场地中央有一个长方形（28cm*10cm）与两个半圆(R=14cm)组合成的白色围墙，高15cm。

1.3下面是活动场地的实拍照片.
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2．机器人与参赛队 
2.1 机器人必须是自动控制的，不允许遥控。
2.2机器人的尺寸不限，机器人不得对活动场地产生任何破坏。
2.3参加活动的机器人可以事先组装好，并编写好控制程序。一个队伍只允许一个机器人，一个机器人也只允许被一个参赛队使用。
2.4每个参赛队的人数为1至4名， 每队可以设立一名队长。只队长才可以进入活动场地，其他队员远离场地1米之外。机器人必须由队长手动开启。

2.5 参赛学生：上海市在校学生，分小学组、初中组、高中组（包含职校生）。每个学生只能参加一个项目，不得兼项（如参加了精度赛就不能再参加速度赛）。

3．活动 
3.1每队调试及活动的总时间3分钟，最多60秒调试，只有一次活动机会。

3.2 开始活动前，机器人必须放置在起点处由主办方设置的光电传感器后，在裁判员发出允许开始信号后，由参赛队长启动机器人。

3.3 机器人小车出发后，小车的最前端会立刻触发主办方设置的计时器，开始60秒倒计时。机器人应沿着白色围边匀速行驶（不得时快时慢，更不得在某些位置停车等待），每圈都会触发一次，在满4圈的时候，触发计时器停止计时。
3.4计分：每轮活动满分为100分

3.4.1时间精度得分：机器人巡逻满4圈时计时系统自动记录所用时间与60秒的差值，每相差0.1秒扣1分。误差超过5秒得0分。

3.4.2距离精度得分：机器人停车时（4圈半的位置）与规定停车点有偏差的，要扣分，每差1厘米扣一分。误差超过半圈，得0分。
3.4.3 发现机器人贴（如靠滚轮接触）着围墙行走的，每发现一次扣10分。

3.4.4裁判发出开始活动命令后，60秒后还没启动机器人的，成绩为0。当机器人掉落平台或卡在某处时，活动结束，本轮得分为0。只有当机器人巡逻在4圈以上5圈以下停止的，才有分值。

裁判发现机器人在匀速前进过程中有明显停车等待，可以判定活动结束，统计当前得分。

3.5活动日期：参看网站信息（可能在2024年7月13日）

3.6活动地点：参看网站信息

4报名与成绩统计：
4.1 网上注册报名。视频
4.2 关注网站发布的参赛报到时间段，活动日以学校为单位，同时段侯场活动，错过时间段报到的，不得参加活动。

